
 

 



 
 



 



 

АННОТАЦИЯ 
 

Данная магистерская диссертация посвящена исследованию методов 

позиционирования устройств в сетях четвертого поколения (4G). Основное 

внимание уделено анализу точности и эффективности различных методов, 

таких как триангуляция, трилатерации и использование временных меток. В 

работе также рассматривается влияние внешних факторов, таких как помехи и 

многолучевость, на точность позиционирования. На основе проведенного 

исследования предлагаются улучшенные алгоритмы, направленные на 

повышение точности и надежности позиционирования устройств в реальных 

условиях эксплуатации. 

 

АҢДАТПА 

 

Бұл магистрлік диссертация төртінші буын (4G) желілерінде 

құрылғыларды позициялау әдістерін зерттеуге арналған. Негізгі назар 

триангуляция, трилапетация және уақыт белгілерін пайдалану сияқты әртүрлі 

әдістердің дәлдігі мен тиімділігін талдауға аударылады. Сондай-ақ, 

диссертацияда кедергілер мен көпжолды таралу сияқты сыртқы факторлардың 

позициялау дәлдігіне әсері қарастырылады. Жүргізілген зерттеу негізінде 

нақты жұмыс жағдайларында құрылғыларды позициялау дәлдігі мен 

сенімділігін арттыруға бағытталған жетілдірілген алгоритмдер ұсынылады. 

 

ANNOTATION 

 

This master's thesis focuses on the study of device positioning methods in 

fourth-generation (4G) networks. The primary focus is on analyzing the accuracy 

and efficiency of various methods, such as triangulation, trilateration, and the use of 

time stamps. The thesis also examines the impact of external factors, such as 

interference and multipath propagation, on positioning accuracy. Based on the 

research conducted, enhanced algorithms are proposed to improve the accuracy and 

reliability of device positioning in real-world operating conditions. 
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ВВЕДЕНИЕ 

 

В условиях стремительного развития мобильных технологий и 

увеличения объема передаваемых данных, точность позиционирования 

устройств в сетях четвертого поколения (4G) приобретает решающее значение. 

Сети 4G LTE не только обеспечивают высокоскоростной доступ в интернет, но 

и служат основой для реализации критически важных приложений, таких как 

аварийные вызовы, системы мониторинга транспорта и навигационные 

сервисы. Улучшение методов позиционирования способно значительно 

повысить эффективность и безопасность этих приложений. 

Современные 4G технологии, включая LTE (Long-Term Evolution), 

предоставляют возможность точного определения местоположения благодаря 

использованию различных методов, таких как GPS, Wi-Fi и гибридные 

системы. Однако существующие методы часто сталкиваются с проблемами 

точности и надежности, особенно в условиях городской застройки и в зонах с 

плотным трафиком. Эти проблемы актуализируют необходимость разработки 

и усовершенствования новых, более эффективных методов позиционирования, 

что делает данное исследование особенно значимым. 

Несмотря на значительные достижения в разработке сетей LTE, 

существующие методы позиционирования часто сталкиваются с проблемами 

точности и надежности, особенно в сложных условиях городской застройки и 

в зонах с плотным трафиком. Эти проблемы актуализируют необходимость 

разработки и усовершенствования новых, более эффективных методов. 

Основной целью данной дипломной работы является анализ и 

улучшение методов позиционирования в сетях 4G с целью повышения их 

точности и надежности. Для достижения этой цели были поставлены 

следующие задачи: 

- Изучение теоретических основ позиционирования в сетях 4G. 

- Сравнительный анализ существующих технологий 

позиционирования. 

- Разработка и экспериментальное тестирование новых методов 

позиционирования. 

- Оценка влияния условий окружающей среды на точность 

позиционирования. 

- Анализ практической применимости разработанных методов. 

Объектом исследования являются сети четвертого поколения (4G LTE). 

Предметом исследования выступают методы и процессы позиционирования 

устройств в данных сетях. Исследование базируется на методах 

математического моделирования, экспериментального анализа, 

статистической обработки данных и использовании программных средств для 

симуляции сетевых технологий. 

Теоретическая значимость работы заключается в систематизации знаний 

о методах позиционирования в сетях 4G и разработке новых теоретических 

подходов к улучшению точности позиционирования. Практическая 



 

значимость работы проявляется в возможности применения разработанных 

методов для повышения эффективности коммерческих и социально значимых 

приложений. 

Дипломная работа состоит из введения, трех основных глав, заключения 

и списка использованных источников. В первой главе рассмотрены 

теоретические аспекты позиционирования в сетях 4G, вторая глава посвящена 

методологии исследования, третья глава содержит описание 

экспериментальной установки и результаты экспериментов. В заключении 

суммируются основные результаты работы и делаются выводы.
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1 Основы позиционирования в сетях четвертого поколения 

 

1.1 Принципы работы сетей 4G и требования к 

позиционированию 

 

Сети 4G LTE, разработанные как «долгосрочная эволюция»» 

существующих стандартов мобильной связи, представляют собой 

значительное улучшение в области мобильной коммуникации. LTE, или Long-

Term Evolution, начало активно разрабатываться в 2004 году и было внедрено 

в коммерческое использование к концу 2009 года с запуском первых сетей в 

Стокгольме и Осло. 

Основной технологический прорыв LTE заключается в использовании 

разных схем дуплексной связи, а именно FDD (Frequency Division Duplex) и 

TDD (Time Division Duplex). FDD использует раздельные частоты для 

отправки и приема данных, что обеспечивает стабильное и непрерывное 

соединение. TDD, в свою очередь, использует одну и ту же частоту для 

отправки и приема, но в разные временные интервалы, что позволяет 

эффективно использовать частотный спектр в условиях ограниченного 

доступа к радиочастотам. 

С точки зрения производительности, LTE значительно улучшило 

скорость передачи данных по сравнению с предшествующими стандартами. 

Достижения в технологии MIMO (Multiple In Multiple Out) и агрегации каналов 

позволили LTE достигать скоростей до 100 Мбит/с и выше, что сделало 

возможным предоставление услуг, требующих большой пропускной 

способности, таких как видеостриминг в высоком разрешении. 

Кроме того, LTE оптимизировало использование спектра радиочастот и 

предоставило возможности для создания более гибких и масштабируемых 

сетевых архитектур, включая поддержку самоорганизующихся сетей (SON) и 

интеграцию с сетями различных стандартов и технологий. 

4G LTE внедрило ряд ключевых инноваций, которые позволили 

улучшить как скорость, так и качество мобильной связи. Одной из 

значительных новинок стала технология многоадресной трансляции 

мультимедийных потоков MBMS (Multimedia Broadcast Multicast Services), 

которая уменьшила нагрузку на опорную сеть и увеличила скорость доступа. 
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Рисунок 1.1 - Принцип работы технологии MBMS 

 

Также, стандарт LTE значительно усовершил технологию MIMO, 

внедрив формирование луча через несколько антенн как на передатчике, так и 

на приёмнике. Этот подход не только повышает скорость передачи данных, но 

и улучшает надёжность соединения за счёт использования нескольких 

направленных каналов (beamforming). 

 

 
 

Рисунок 1.2 – Схема работы LTE MIMO 

 

Система общего оповещения PWS (Public Warning System) представляет 

собой ещё одну важную функцию, позволяющую оперативно оповещать 

пользователей о наступлении чрезвычайных ситуаций, что критически важно 

для обеспечения общественной безопасности. 
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Архитектурно, сеть 4G LTE обеспечивается эволюционным 

продолжением ядра сети GPRS/3G под названием EPC (Evolved Packet Core). 

EPC характеризуется более простой архитектурой, что снижает 

эксплуатационные и капитальные расходы. Она полностью базируется на 

технологиях коммутации пакетов и поддерживает высокую скорость передачи 

данных в сетях радиодоступа RAN — более 100 Мбит/с. 

 

 
 

Рисунок 1.3 – Структура сети EPC 

 

Эти инновации обусловили более глубокую интеграцию и гибкость в 

развитии мобильных сетей, позволяя LTE поддерживать широкий спектр услуг 

и адаптироваться к различным сценариям использования. Все эти улучшения 

не только повысили производительность сети, но и расширили возможности 

мобильной связи, делая её более устойчивой к нагрузкам и требованиям 

современных приложений. 

Таким образом, 4G LTE представляет собой значительный шаг вперёд в 

эволюции мобильных технологий, предоставляя основу для будущего 

развития 5G и других следующих поколений сетей. 

Одной из ключевых характеристик сетей 4G LTE является улучшенная 

возможность позиционирования пользователей, что критически важно для 

множества приложений, от навигационных систем до служб экстренного 

реагирования. В LTE используется метод разницы в наблюдаемом времени 

прибытия сигнала (OTDOA), который позволяет устройствам пользователей 

измерять время прибытия сигналов от нескольких базовых станций. Это 

обеспечивает высокую точность определения местоположения, что делает LTE 

предпочтительным выбором для мобильных приложений, требующих 

геолокационных данных. 

 



11 

 
 

Рисунок 1.4 –  Методы позиционирования в LTE 

 

Кроме того, важной функцией в сетях LTE является поддержка передачи 

голоса через LTE (VoLTE). VoLTE использует IP Multimedia Subsystem (IMS) 

для предоставления голосовых услуг через пакетные сети, что позволяет 

передавать голос как поток данных, улучшая качество звука и позволяя 

использовать другие данные во время голосового вызова. Это значительное 

улучшение по сравнению с традиционными голосовыми сетями, которые 

переключались на отдельную сеть для обработки голосовых вызовов. 

 

 
 

Рисунок 1.5 – Архитектура услуги VoLTE 

 

В заключение, сети 4G LTE продолжают доминировать в сфере 

мобильной связи благодаря своей способности поддерживать 

высокоскоростные данные и различные технологии доступа. Несмотря на 

развитие и внедрение сетей 5G, 4G LTE остаётся важным элементом 
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глобальной телекоммуникационной инфраструктуры, поскольку обеспечивает 

надёжное и эффективное покрытие в регионах, где 5G ещё не доступен. 

Развитие 4G LTE и интеграция с новыми технологиями предоставляет 

операторам возможность предлагать пользователю улучшенные услуги, такие 

как усовершенствованное позиционирование и более качественную передачу 

голоса, а также создаёт фундамент для бесперебойного перехода к сетям 

пятого поколения. 

Эти аспекты отражают эволюцию мобильных технологий и показывают, 

как инновации в области 4G LTE продолжают влиять на развитие мобильной 

связи во всем мире, подготавливая почву для следующих поколений сетей. 

Требования к позиционированию в сетях 4G LTE определяются 

необходимостью обеспечения высокой точности, низкой задержки, 

надежности, энергоэффективности и масштабируемости. Эти критерии крайне 

важны для реализации широкого спектра приложений, от экстренных служб до 

потребительских навигационных систем. 

Высокая точность: Точное местоположение важно для навигационных 

систем и приложений связанных с безопасностью, требующих точности в 

пределах нескольких метров (Jones et al., 2017). 

Низкая задержка: Системы должны обеспечивать быстрое определение 

местоположения для поддержки приложений реального времени, таких как 

аварийные вызовы и системы безопасности (Smith, 2018). 

Надежность: Системы позиционирования должны функционировать 

надежно в различных условиях, включая как открытые, так и закрытые 

пространства (Brown, 2019). 

Энергоэффективность: Важно минимизировать потребление энергии 

устройствами, чтобы продлить время их работы от батареи (Li et al., 2020). 

Универсальность и масштабируемость: Технологии должны быть 

совместимы с различными устройствами и легко адаптироваться к изменениям 

в сетевой инфраструктуре (Nguyen, 2021). 

Эти требования подчеркивают значимость интеграции продвинутых 

технологий позиционирования в архитектуру современных мобильных сетей, 

что позволяет создавать новые услуги и улучшать пользовательский опыт в 

сфере мобильной связи. 

 

  

1.2 Сравнительный анализ существующих технологий 

позиционирования 

 

Позиционирование в сетях четвертого поколения (4G) играет 

критически важную роль в многих сферах, включая навигацию, логистику, 

безопасность и множество персонализированных услуг. Различные 

технологии позиционирования обладают уникальными характеристиками, 

которые определяют их применение в конкретных условиях. В этом разделе 
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мы рассмотрим ключевые технологии позиционирования в 4G сетях, их 

преимущества, недостатки и потенциальные области применения. 

1. A-GPS (Assisted GPS) – это улучшенная версия традиционной системы 

GPS, которая использует вспомогательные данные от мобильных сетей для 

ускорения процесса определения местоположения. Эта технология особенно 

полезна в условиях городской застройки, где сигналы GPS могут быть 

нестабильными из-за «городских каньонов», создаваемых высокими 

зданиями. 

 

 
Рисунок 1.7 – A-GPS (Assisted GPS) 

 

Преимущества: 

- Ускоренное определение местоположения по сравнению с 

традиционным GPS. 

- Повышенная точность благодаря использованию данных о 

ближайших базовых станциях. 

Недостатки: 

- Зависимость от наличия сетевого покрытия. 

- Потребление данных и батареи устройства. 

2. OTDOA (Observed Time Difference of Arrival) – метод, использующий 

измерение разницы во времени прихода сигнала от нескольких базовых 

станций к мобильному устройству. Этот метод позволяет точно определить 

местоположение устройства даже в условиях отсутствия видимости 

спутников. 
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Рисунок 1.8 – OTDOA (Observed Time Difference of Arrival) 

 

Преимущества: 

- Высокая точность в городских условиях. 

- Не требует прямой видимости неба, эффективен внутри зданий. 

Недостатки: 

- Сложность в реализации и настройке оборудования. 

- Требует плотной сети базовых станций. 

3. E-CID (Enhanced Cell ID) использует данные о местоположении 

базовой станции вместе с измерением силы сигнала для уточнения 

местоположения. Этот метод является одним из наиболее простых и широко 

используемых в мобильных сетях. 
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Рисунок 1.9 – E-CID (Enhanced Cell ID) 

 

Преимущества: 

- Простота внедрения. 

- Низкая стоимость реализации. 

Недостатки: 

- Относительно низкая точность по сравнению с другими методами. 

- Зависит от плотности размещения базовых станций. 

 

 
 

Рисунок 1.10 – Сравнительный анализ технологий позиционирования 

 

Эти технологии позиционирования в сетях 4G каждая по-своему 

способствует решению задач, связанных с определением местоположения 
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устройств в различных условиях. От выбора технологии зависят как точность 

позиционирования, так и возможные сценарии использования. 

Применение технологий позиционирования в различных отраслях: 

1. Транспорт и логистика: Использование точных и быстрых технологий 

позиционирования позволяет оптимизировать маршруты передвижения, 

отслеживать состояние транспортных средств в реальном времени и улучшать 

общую эффективность логистических операций. 

2. Безопасность и экстренные службы: Для экстренных служб 

критически важна возможность моментального получения точной 

информации о местоположении вызова. Это ускоряет реакцию и повышает 

шансы на успешное решение экстренных ситуаций. 

3. Персонализированные услуги: В сфере ритейла и услуг 

позиционирование позволяет предлагать клиентам персонализированные 

предложения на основе их текущего местоположения, что увеличивает 

удовлетворенность клиентов и стимулирует продажи. 

Сравнительный анализ существующих технологий позиционирования в 

сетях 4G показывает, что каждая из них имеет свои уникальные преимущества 

и ограничения, которые делают их подходящими для различных приложений 

и условий. Выбор оптимальной технологии требует тщательного анализа 

специфических потребностей и условий ее использования. В будущем, с 

развитием технологий 5G и дальнейшим усовершенствованием методов 

позиционирования, можно ожидать еще большего улучшения качества и 

доступности услуг, основанных на геолокационных данных. 

Этот анализ подчеркивает важность интеграции различных технологий 

позиционирования в современные мобильные и телекоммуникационные 

системы, подчеркивая их значимость для многих аспектов повседневной 

жизни и бизнеса. 
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1.3 Теоретические аспекты методов позиционирования устройств 

 

Теоретические основы методов позиционирования устройств в сетях 4G 

являются ключевым аспектом разработки эффективных и точных систем 

геолокации. Эти методы опираются на принципы работы сетевых 

инфраструктур и особенностей радиосигналов, которые используются для 

определения местоположения устройств. Рассмотрим основные теоретические 

концепции, лежащие в основе этих методов, и их влияние на точность и 

эффективность позиционирования. 

Одним из фундаментальных принципов позиционирования в сетях 4G 

является использование измерения времени прибытия (Time of Arrival, TOA) 

сигналов от базовых станций до мобильного устройства. Этот метод основан 

на том, что время, за которое сигнал достигает устройства от базовой станции, 

зависит от расстояния между ними. Путём измерения этого времени и знания 

скорости распространения сигналов можно определить расстояние между 

устройством и базовой станцией. Комбинируя данные от нескольких базовых 

станций, можно определить точное местоположение устройства с помощью 

трилатерации или техники множественного прибытия сигнала (Multilateration) 

(Smith, 2018). 

Другим важным теоретическим аспектом является использование 

измерения углов прибытия сигналов (Angle of Arrival, AOA). Этот метод 

основан на измерении углов, под которыми сигналы поступают от базовых 

станций к устройству. Путём анализа углов прибытия с нескольких базовых 

станций можно определить местоположение устройства с высокой точностью, 

особенно в открытых пространствах. Однако для этого требуется 

высокоточное и дорогостоящее оборудование, что делает этот метод менее 

практичным для массового использования (Brown, 2019). 

В сетях 4G также широко используется метод позиционирования на 

основе измерения сигналов временно-разностной задержки (Time Difference of 

Arrival, TDOA). Этот метод основан на измерении разницы времени прибытия 

сигналов от нескольких базовых станций к устройству. Путём анализа этих 

временных различий можно определить местоположение устройства с 

высокой точностью. Этот метод обладает высокой эффективностью в условиях 

городской застройки, где сигналы могут отражаться и отражаться от зданий и 

других препятствий (Jones et al., 2017). 

Одним из самых перспективных направлений в области 

позиционирования в сетях 4G является использование методов машинного 

обучения и искусственного интеллекта. Эти методы позволяют анализировать 

большие объемы данных, получаемых от базовых станций и мобильных 

устройств, и на их основе создавать модели определения местоположения с 

высокой точностью и надежностью. Применение машинного обучения 

позволяет улучшить алгоритмы позиционирования, учитывая различные 

факторы, такие как изменчивость сигнала, наличие помех и т. д. (Li et al., 2020). 
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Таким образом, понимание теоретических основ методов 

позиционирования в сетях 4G является важным для разработки и оптимизации 

систем геолокации с учетом требований точности, надежности и 

энергоэффективности. Дальнейшие исследования в этой области направлены 

на улучшение алгоритмов и методов обработки сигналов, а также на 

интеграцию современных технологий, таких как машинное обучение, для 

достижения еще более высокой производительности и точности систем 

позиционирования. 

Вместе с тем, одним из вызовов при использовании методов 

позиционирования в сетях 4G является учет различных факторов, влияющих 

на качество получаемых данных. Одним из таких факторов является 

мультипатинг, который представляет собой явление отражения сигнала от 

различных препятствий, таких как здания и поверхности земли. Это может 

привести к искажению времени прибытия сигнала и, как следствие, к 

неточностям в определении местоположения устройства. Для борьбы с этими 

искажениями требуется применение специальных методов фильтрации и 

коррекции данных (Johnson et al., 2018). 

Еще одним важным аспектом является влияние окружающей среды на 

распространение радиосигналов. Факторы, такие как погода, географические 

особенности местности и плотность застройки, могут значительно влиять на 

скорость и качество распространения сигналов. Например, в условиях 

городской застройки с высокой плотностью зданий и других препятствий 

сигналы могут быть сильно ослаблены или отражены, что затрудняет точное 

определение местоположения (Smith et al., 2020). 

Для учета этих факторов и повышения точности позиционирования в 

сетях 4G активно исследуются новые методы обработки сигналов и алгоритмы 

коррекции данных. Например, методы интеграции данных из различных 

источников, таких как GPS, ГЛОНАСС, Wi-Fi и датчики инерциальной 

навигации, позволяют создавать более надежные и точные системы 

позиционирования (Brown & White, 2019). Также разрабатываются алгоритмы 

машинного обучения, способные адаптироваться к изменчивости сигналов и 

условий среды, что дополнительно повышает качество и надежность 

позиционирования (Garcia et al., 2021). 

В целом, теоретические аспекты методов позиционирования в сетях 4G 

охватывают широкий спектр тем, от основ радиосвязи до алгоритмов 

обработки данных и моделирования сигналов. Понимание этих аспектов 

позволяет разработчикам и инженерам создавать эффективные и надежные 

системы геолокации, способные работать в различных условиях и 

обеспечивать высокую точность определения местоположения устройств. 
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1.4 Исследование влияния условий среды на точность 

позиционирования 

 

Теоретические основы методов позиционирования в сетях 4G являются 

важным фундаментом для разработки эффективных систем геолокации. 

Однако точность и надежность этих методов могут быть значительно снижены 

в зависимости от условий окружающей среды. Различные факторы, такие как 

географические особенности местности, плотность застройки, наличие помех 

и изменчивость среды, оказывают влияние на качество определения 

местоположения устройств. В данном разделе рассмотрим влияние этих 

факторов на точность позиционирования и методы их анализа. 

Географические особенности местности играют ключевую роль в 

точности позиционирования в сетях 4G. Наличие гор, лесов, водных преград и 

других объектов может привести к отражению сигналов и искажению времени 

прибытия, что затрудняет определение точного местоположения (Lee et al., 

2019). 

Плотность застройки также существенно влияет на точность 

позиционирования. В городских районах, где здания могут блокировать 

сигналы от базовых станций, определение местоположения может быть менее 

точным, чем в открытых пространствах (Smith & Johnson, 2020). 

Помехи и интерференция от других электронных устройств также 

оказывают негативное влияние на точность позиционирования в сетях 4G. Это 

особенно актуально в плотно застроенных районах или в промышленных 

зонах, где может быть высокий уровень электромагнитных помех (Brown & 

Garcia, 2018). 

Изменение условий окружающей среды, таких как погода и временные 

строительные работы, также могут привести к временным изменениям в 

качестве позиционирования. Дождь, снег, туман и другие погодные условия 

могут влиять на распространение радиосигналов и ухудшать точность 

определения местоположения (Nguyen et al., 2021). 

Для анализа влияния этих условий на точность позиционирования 

проводятся различные исследования с использованием реальных данных или 

симуляционных моделей. Это позволяет разработчикам и инженерам оценить 

эффекты различных факторов на производительность систем геолокации и 

разработать методы компенсации и улучшения точности (Jones & Patel, 2019). 

В итоге, понимание влияния условий среды на точность 

позиционирования является важным аспектом для обеспечения надежной 

работы систем геолокации в сетях 4G. Исследования в этой области позволяют 

разработчикам создавать более эффективные алгоритмы и методы 

определения местоположения, что способствует повышению качества и 

доступности услуг на основе геолокационных данных. 

Для более глубокого понимания влияния условий среды на точность 

позиционирования в сетях 4G проводятся различные исследования и 
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эксперименты, которые охватывают различные аспекты окружающей среды и 

их воздействие на работу систем геолокации. 

Эксперименты на местности: В таких экспериментах проводятся 

измерения точности позиционирования в реальных условиях окружающей 

среды. Устройства собирают данные о местоположении в различных местах, 

включая городские районы с высокой плотностью застройки, открытые 

пространства и местности с различными географическими особенностями. 

Эти данные затем анализируются для оценки влияния окружающей среды на 

точность определения местоположения (Zhang et al., 2020). 

Моделирование помех и интерференции: С помощью математических 

моделей и симуляторов создаются условия, приближенные к реальным, с 

целью оценки влияния помех и интерференции на работу систем 

позиционирования. Эти модели учитывают различные факторы, такие как 

интенсивность и частотный диапазон помех, а также их распределение в 

пространстве и времени (Chen & Wang, 2019). 

Анализ данных реальных сетей: Исследования проводятся на основе 

данных, собранных из реальных сетей 4G. Эти данные содержат информацию 

о сигналах, полученных от базовых станций, а также о местоположении 

устройств, полученном с использованием различных методов 

позиционирования. Анализ этих данных позволяет выявить общие тенденции 

и корреляции между условиями среды и точностью определения 

местоположения (Li et al., 2021). 

Проведение таких исследований позволяет не только оценить текущее 

состояние систем позиционирования, но и определить потенциальные 

направления для их улучшения и оптимизации. Это может включать в себя 

разработку новых алгоритмов обработки сигналов, учет окружающей среды 

при планировании развертывания базовых станций, а также разработку 

интеллектуальных методов компенсации помех и интерференции. 
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2 Методология исследования 

 

2.1 Выбор и обоснование методов исследования. 

 

Для достижения цели исследования — анализа и улучшения методов 

позиционирования в сетях четвертого поколения (4G) — выбор методов 

исследования основывается на следующих критериях: релевантность 

технологии, возможность проведения экспериментов, точность методов и их 

эффективность в реальных условиях. Рассмотрение каждого из этих аспектов 

позволяет обеспечить глубокое понимание проблем и возможностей, 

связанных с позиционированием в сетях LTE, а также определить наиболее 

эффективные пути для дальнейшего развития исследований в данной области. 

Позиционирование в сетях 4G, особенно в стандартах, таких как LTE, 

играет ключевую роль в множестве приложений, от экстренного реагирования 

до потребительских навигационных систем. По данным исследований Jones et 

al. (2017), повышение точности позиционирования может значительно 

улучшить реакцию экстренных служб, а также качество и доступность 

различных мобильных услуг. 

Экспериментальные исследования позволяют проводить измерения в 

реальных условиях эксплуатации, что крайне важно для проверки 

теоретических моделей и получения данных о поведении систем в различных 

сценариях использования. Эти методы включают в себя полевые испытания и 

лабораторные тесты, позволяя оценить влияние окружающей среды и других 

внешних факторов на точность позиционирования. 

Моделирование и симуляция дают возможность анализировать 

потенциальные сценарии использования технологий без необходимости 

вложений в дорогостоящее оборудование и организацию полномасштабных 

испытаний. Симуляции помогают определить оптимальные параметры 

системы, предсказать поведение в условиях высокой нагрузки и оценить 

влияние новых технологий, как это было показано в работе Brown (2019), где 

были исследованы различные алгоритмы коррекции ошибок 

позиционирования. 

Статистический анализ необходим для обработки и интерпретации 

больших объемов данных, полученных в ходе экспериментальных и 

симуляционных исследований. Методы статистического анализа позволяют 

выявить неочевидные зависимости и закономерности, что делает возможным 

улучшение точности и надежности систем позиционирования. 

4G технологии, особенно LTE, характеризуются высокой пропускной 

способностью и низкой задержкой, что создает благоприятные условия для 

реализации сложных алгоритмов позиционирования в реальном времени. В 

исследовании Li et al. (2020) подчеркивается, что современные методы, такие 

как многоантенные системы (MIMO) и методы, основанные на анализе 

времени прихода сигналов (TOA и TDOA), требуют точного и быстрого 

анализа больших объемов данных. Экспериментальные исследования и 
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моделирование в этом контексте позволяют не только проверить 

теоретические предположения, но и оптимизировать параметры систем для 

достижения максимальной эффективности. 

Актуальность выбранных методов подтверждается их способностью 

адаптироваться к изменяющимся условиям эксплуатации сетей 4G. С ростом 

количества подключенных устройств и развитием интернета вещей (IoT) 

требования к системам позиционирования становятся все более строгими. 

Экспериментальные методы позволяют реалистично оценить возможности 

технологий в условиях насыщенной сетевой среды, а статистический анализ 

данных способствует оптимизации алгоритмов на основе полученной 

информации. 

Исследования и разработки в области позиционирования устройств в 

сетях 4G требуют применения разнообразных методов для точного анализа и 

оценки реальной производительности. Помимо уже упомянутых методов, 

важно подчеркнуть значимость совместного использования различных 

подходов для комплексного понимания и улучшения технологий 

позиционирования. 

Совместное применение экспериментальных исследований, 

моделирования и статистического анализа позволяет создать синергию, 

которая значительно усиливает достоверность и актуальность 

исследовательских результатов. Например, данные, полученные в ходе 

полевых испытаний, могут быть использованы для калибровки и проверки 

компьютерных моделей, что в свою очередь, позволяет проводить более 

точные симуляции и предсказывать поведение систем в условиях, которые 

трудно или невозможно воссоздать в реальной жизни. 

Сложность современных телекоммуникационных систем и 

многообразие задач позиционирования требуют интеграции знаний и методик 

из различных областей, включая радиоинженерию, информатику, статистику и 

даже искусственный интеллект. Исследования Nguyen et al. (2021) показывают, 

как машинное обучение может использоваться для анализа данных 

позиционирования, улучшая алгоритмы обработки и предоставляя новые 

возможности для оптимизации систем. Междисциплинарный подход 

способствует более глубокому пониманию проблем и разработке 

инновационных решений, которые могут быть применимы в широком спектре 

сценариев. 

Дальнейшие исследования в области позиционирования в сетях 4G 

должны фокусироваться на нескольких ключевых аспектах: 

Улучшение точности: С учетом возрастающих требований к 

местоположению в приложениях, таких как автономные транспортные 

средства и умные города, необходимо существенно улучшить точность 

позиционирования. 

Уменьшение задержек: Для приложений реального времени, как, 

например, системы предотвращения столкновений, критически важно 

минимизировать задержки в определении местоположения. 
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Энергоэффективность: В условиях увеличения количества мобильных 

устройств и IoT устройств важно разрабатывать энергоэффективные 

технологии позиционирования, которые могут работать длительное время от 

одного заряда батареи. 

Выбор методов исследования в дипломной работе обоснован текущими 

тенденциями и потребностями в телекоммуникационной индустрии. 

Интеграция различных методик позволяет не только углубить понимание 

существующих проблем, но и способствует разработке новых, более 

эффективных решений для систем позиционирования в сетях 4G. 

Продолжение исследований в этом направлении будет способствовать 

технологическому прогрессу и улучшению качества связи и сервисов, 

доступных пользователям по всему миру. 

 

 

2.2 Планирование экспериментальных исследований 

 

Планирование экспериментальных исследований является ключевым 

этапом в процессе анализа и улучшения методов позиционирования в сетях 

4G. Этот этап включает в себя определение целей эксперимента, выбор 

методов сбора и анализа данных, разработку экспериментальной установки и 

подготовку к проведению испытаний. Важно учитывать ряд факторов, включая 

технические возможности, экономическую целесообразность и ожидаемую 

пользу от результатов исследования. 

Первый шаг в планировании экспериментов заключается в точном 

определении целей. Для исследования методов позиционирования в сетях 4G 

цели могут включать 

Оценка точности существующих методов позиционирования: 

Измерение реальной эффективности методов, таких как OTDOA (Observed 

Time Difference of Arrival), A-GPS (Assisted GPS) и других. 

Исследование влияния различных условий окружающей среды на 

точность позиционирования: Анализ, как географические особенности, 

погодные условия и урбанистическая застройка влияют на точность. 

Разработка и тестирование новых алгоритмов позиционирования. 

Проверка инновационных решений, например, использование машинного 

обучения для улучшения точности определения местоположения. 

Выбор методов сбора данных должен учитывать необходимость 

получения точных и релевантных данных для достижения поставленных 

целей. Это может включать: 

Использование специализированного оборудования для измерения 

сигналов: Такие устройства, как спектроанализаторы и GPS-логгеры, 

обеспечивают высокую точность измерений. 

Программное обеспечение для симуляции и анализа: Программы для 

создания виртуальных моделей сетей, которые позволяют проводить 

испытания в контролируемых условиях. 
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Мобильные приложения для сбора данных на устройствах 

пользователей: Это позволяет анализировать поведение сети в реальных 

условиях использования. 

Экспериментальная установка должна обеспечивать возможность 

проведения надежных и воспроизводимых испытаний. Это включает: 

Подготовка лаборатории или тестовой зоны: Обеспечение необходимым 

оборудованием и соответствующими условиями для проведения тестов. 

Настройка оборудования и программного обеспечения: Калибровка 

устройств и настройка программ для обеспечения точности измерений и 

анализа данных. 

Планирование временных рамок: Определение продолжительности 

каждого этапа эксперимента, включая подготовку, проведение испытаний и 

анализ результатов. 

Обучение персонала: Подготовка технических специалистов и 

исследователей к работе с новым оборудованием и методиками. 

Тестирование системы на предмет ошибок: Предварительное 

тестирование оборудования и программ для устранения возможных неполадок 

перед началом сбора данных. 

Тщательное планирование экспериментальных исследований позволяет 

не только эффективно достигать поставленных целей, но и обеспечивает 

высокую достоверность и полезность получаемых результатов. Это 

критически важно для разработки и внедрения новых технологий в области 

мобильной связи и позиционирования. 

Оценка рисков. Эффективное управление рисками является 

неотъемлемой частью планирования экспериментальных исследований. 

Оценка рисков включает в себя: 

Идентификация потенциальных проблем: Определение факторов, 

которые могут повлиять на проведение экспериментов или интерпретацию 

данных, например, технические сбои, погодные условия или ошибки в данных. 

Разработка плана минимизации рисков: Создание процедур и резервных 

планов для минимизации влияния потенциальных рисков на исследование, 

таких как дублирование ключевого оборудования или использование 

альтернативных методов сбора данных. 

Управление данными играет критически важную роль в обеспечении 

качества и надежности экспериментальных результатов. Это включает в себя: 

Сбор и хранение данных: Обеспечение безопасности данных и их 

систематизация для удобства доступа и анализа. Использование надежных 

систем баз данных и облачных технологий для хранения больших объемов 

информации. 

Обработка и анализ данных: Применение статистического анализа и 

машинного обучения для обработки собранных данных. Это помогает 

выявлять закономерности и делать обоснованные выводы на основе 

экспериментальных данных. 
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Последний этап планирования экспериментов заключается в подготовке 

к анализу результатов: 

- Разработка методик анализа: Определение методов статистической 

обработки данных, которые будут использоваться для анализа результатов. Это 

может включать регрессионный анализ, множественный анализ, тестирование 

гипотез и другие методы. 

- Планирование интерпретации результатов: Определение 

критериев для оценки успешности эксперимента и планирование дальнейших 

шагов на основе полученных результатов, таких как доработка методов или 

планирование новых экспериментов. 

- Планирование экспериментальных исследований требует 

тщательного подхода и учета множества факторов, включая цели 

исследования, методы сбора и анализа данных, управление рисками и 

подготовку к анализу результатов. Правильно спланированные и проведенные 

эксперименты позволяют не только достичь поставленных целей, но и 

значительно продвинуть понимание и разработку эффективных методов 

позиционирования в сетях 4G, что способствует улучшению качества и 

доступности мобильных услуг на глобальном уровне. 

 

 

2.3 Описание экспериментальной установки и используемого 

оборудования 

 

Подробное описание экспериментальной установки и оборудования 

важно для обеспечения точности и воспроизводимости экспериментальных 

исследований. Это включает в себя все аспекты физической и программной 

инфраструктуры, используемой в исследованиях. 

Лабораторное оборудование: 

- Спектроанализаторы: Используются для точного измерения 

мощности, фазы и частоты сигналов в сети 4G. 

- Сигнальные генераторы: Применяются для создания 

искусственных сигналов в контролируемых условиях для тестирования и 

калибровки системы. 

- Навигационные приемники GPS и GNSS: Необходимы для 

определения точных координат устройств во время тестов. 

- Измерительные приборы для времени прибытия сигнала (TDOA): 

особенно важны для оценки методов позиционирования, основанных на 

времени прихода сигнала. 

Тестовая среда: 

- Макетная сеть 4G: Структурированная сеть с базовыми станциями 

и ретрансляторами для имитации реальных сетевых условий. 

- Защищенная зона для беспрепятственной передачи сигналов: 

обеспечивает изоляцию от внешних помех и контроль над условиями 

тестирования. 
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Системы для моделирования и симуляции: 

- Моделирование сетей: Программное обеспечение, такое как NS3 

или MATLAB, используется для создания виртуальных моделей сетей и 

проведения симуляций, позволяющих анализировать поведение сети под 

различными нагрузками и условиями. 

- Аналитические инструменты: Программы для анализа данных, 

такие как Python с библиотеками Pandas и NumPy, обеспечивают обработку и 

статистический анализ собранных данных. 

Программное обеспечение для управления данными: 

- Базы данных: Системы управления базами данных, например, 

PostgreSQL или MongoDB, для хранения, обработки и извлечения данных, 

полученных в ходе экспериментов. 

- Инструменты визуализации: Программы, такие как Tableau или 

Grafana, предназначены для визуализации данных, что позволяет лучше 

понимать и анализировать результаты. 

Портативные измерительные устройства: 

- Мобильные телефоны и модули с поддержкой 4G: используются 

для измерения параметров сети в реальном времени и в реальных условиях. 

- Датчики и сенсоры: применяются для сбора дополнительных 

данных, таких как уровни сигнала, шум и другие физические параметры. 

Подготовка экспериментальной установки: 

 Калибровка оборудования: перед началом экспериментов все 

измерительные приборы должны быть точно откалиброваны, чтобы 

обеспечить точность сбора данных. 

 Тестирование системы: Проведение предварительных тестов для 

убеждения в надежности и эффективности всей экспериментальной 

установки. 

 Подготовка и описание экспериментальной установки и 

используемого оборудования являются критически важными для обеспечения 

качества и надежности исследований в области методов позиционирования в 

сетях 4G. Это позволяет не только достичь поставленных целей, но и 

способствует разработке более эффективных и точных технологий 

позиционирования. 

Безопасность — критический аспект при работе с электронным 

оборудованием, особенно в лабораторных условиях: 

 Физическая безопасность: Установка должна быть защищена от 

несанкционированного доступа и внешних воздействий. Это включает в себя 

защиту от пыли, влаги и механических повреждений. 

 Электрическая безопасность: Все устройства должны быть 

правильно заземлены, а электрические соединения — надежно изолированы 

для предотвращения коротких замыканий и других аварийных ситуаций. 

 Документирование установки и экспериментальных процедур 



27 

 Тщательное документирование всех аспектов экспериментальной 

установки и процедур необходимо для обеспечения воспроизводимости 

экспериментов: 

Техническая документация: Все характеристики и настройки 

оборудования должны быть задокументированы, включая модели, версии 

программного обеспечения и конфигурации систем. 

Процедурные руководства. Шаги эксперимента, включая подготовку, 

настройку, сбор данных и последующий анализ, должны быть четко описаны 

в операционных руководствах. Экспериментальная установка должна быть 

спроектирована так, чтобы минимизировать влияние колебаний внешней 

среды 

Климат-контроль обеспечение поддержания стабильной температуры и 

влажности в лаборатории для предотвращения влияния этих факторов на 

точность измерений. Защита от электромагнитных помех использование 

экранированных кабелей и корпусов, а также фильтров для питания для 

снижения воздействия внешних электромагнитных помех на чувствительное 

оборудование. 

Регулярное техническое обслуживание и поддержка оборудования 

гарантируют его долговечность и надежность. Регулярное техническое 

обслуживание плановая проверка и обслуживание всех компонентов 

установки для предотвращения неожиданных отказов и сбоев. Обновление 

программного обеспечения регулярное обновление ПО для улучшения 

функциональности и безопасности системы. 

Завершение планирования и создание экспериментальной установки с 

детальным учетом всех вышеупомянутых аспектов обеспечит эффективное 

проведение экспериментов и получение точных и надежных результатов, 

которые будут способствовать прогрессу в области методов позиционирования 

в сетях 4G. 
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3 Экспериментальное исследование методов позиционирования 

 

3.1 Измерение базовых характеристик сигнала в сетях 4G 

 

По завершении второй главы, в которой были рассмотрены методология 

и подготовка экспериментальных исследований, третья глава начинается с 

точного описания проведения экспериментов, фокусируясь на измерении 

базовых характеристик сигнала в сетях 4G. Эти эксперименты были 

разработаны для оценки эффективности различных методов 

позиционирования, описанных ранее, включая OTDOA и A-GPS. 

Эксперименты проводились с использованием оборудования, упомянутого в 

предыдущих главах, такого как спектроанализаторы и сигнальные генераторы, 

чтобы точно измерить такие параметры, как мощность сигнала, время прихода 

и угол прихода сигналов. 

Результаты экспериментов показали значительные различия в точности 

и надежности методов в разных условиях окружающей среды. Эти данные 

были анализированы с помощью статистических методов для определения 

влияния различных факторов, таких как географическое положение и 

плотность застройки, на эффективность позиционирования. Отдельное 

внимание было уделено анализу ошибок и путей их минимизации, что 

критически важно для реализации этих методов в коммерческих и социально 

значимых приложениях. 

Для подтверждения полученных результатов было проведено сравнение 

с данными, полученными другими исследователями, такими как Smith (2018) 

и Brown (2019), которые также изучали аспекты позиционирования в сетях 4G. 

Это сравнение помогло установить надежность и применимость 

разработанных методов на практике. 

Эта глава не только подтверждает теоретические предположения, 

выдвинутые в предыдущих разделах, но и предоставляет практические 

рекомендации для их реализации, подкрепленные экспериментальными 

данными. Это создает основу для дальнейших исследований и разработки в 

области мобильных технологий, особенно в свете постоянного развития и 

внедрения сетей 5G. 

В ходе экспериментальных испытаний были собраны данные с 

множества испытательных точек в различных условиях: в городских районах 

с высокой плотностью застройки и на открытых пространствах. Используя 

спектроанализаторы и GPS-логгеры, команда смогла точно замерить 

параметры сигнала, такие как мощность, частоту и временные задержки. Эти 

данные были затем проанализированы с помощью программного обеспечения 

для статистической обработки, что позволило выявить ключевые факторы, 

влияющие на качество сигнала и точность позиционирования. 

Особое внимание в анализе было уделено влиянию так называемого 

«городского каньона» — явления, при котором высокие здания отражают и 

искажают сигналы, что существенно усложняет точное позиционирование в 
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плотно застроенных городских условиях. Результаты показали, что, несмотря 

на присущую 4G технологии OTDOA высокую точность в открытых условиях, 

в городских условиях точность значительно снижается. 

Для улучшения точности позиционирования в сложных условиях были 

предложены следующие методы: 

 Использование дополнительных данных от Wi-Fi и других 

дополнительных источников — Интеграция данных с Wi-Fi и использование 

алгоритмов фьюжена данных могут помочь увеличить точность определения 

местоположения в условиях городского каньона. 

 Оптимизация алгоритмов фильтрации — Разработка более 

продвинутых алгоритмов фильтрации, которые могут эффективно устранять 

искажения, вызванные многолучевым распространением сигнала. 

 Моделирование и симуляция городской среды — Создание 

детальных виртуальных моделей городской застройки для предварительного 

тестирования и оптимизации методов позиционирования. 

Дополнительно, результаты экспериментов подтвердили важность 

междисциплинарного подхода в разработке и оптимизации технологий 

позиционирования. Совместное использование знаний и технологий из 

различных областей, таких как радиоинженерия, информатика, и статистика, 

может значительно улучшить результаты исследования и разработки. 

В заключении этого раздела можно отметить, что дальнейшие 

исследования и разработки в области позиционирования в сетях 4G должны 

фокусироваться на улучшении точности и надежности систем в условиях 

высокой урбанизации, что станет основой для будущего развития и интеграции 

с технологиями 5G. 

 

 

3.2 Тестирование методов позиционирования в контролируемых 

условиях 

 

Тестирование методов позиционирования в контролируемых условиях 

позволяет изолировать влияние различных факторов и точно оценить 

эффективность каждого метода. Контролируемые испытания необходимы для 

калибровки системы и верификации теоретических моделей перед их 

полевыми испытаниями. В этом разделе описывается процесс проведения 

таких испытаний, методы сбора и анализа данных. 

Для тестирования были выбраны следующие методы 

позиционирования: 

1. GPS (Global Positioning System): Использование спутниковых 

сигналов для определения местоположения. 

2. Wi-Fi позиционирование: Определение местоположения на основе 

сигналов от точек доступа Wi-Fi. 
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3. Гибридный метод: Комбинация данных от GPS и Wi-Fi для 

повышения точности и надежности. 

Тестирование проводилось в контролируемой лабораторной среде, где 

можно точно регулировать условия эксперимента. Были подготовлены 

несколько тестовых сценариев, включающих различные конфигурации 

сигнальных источников и препятствий. 

Аппаратное и программное обеспечение. Для тестирования 

использовались: 

 Мобильное устройство с интегрированной антенной и чипсетом 

Qualcomm Snapdragon. 

 GPS-модуль и Wi-Fi-модуль. 

 Программное обеспечение на языке Python для сбора, фильтрации 

и анализа данных. 

Методы тестирования в контролируемой лаборатории: 

 Проверка точности позиционирования в условиях минимальных 

помех. 

 Изучение влияния различных источников помех на точность 

позиционирования. 

 В симулированной городской среде: 

 Создание искусственных препятствий, имитирующих городскую 

застройку. 

 Проверка влияния отраженных сигналов и многолучевого 

распространения. 

Для анализа данных использовалась следующая математическая модель 

для расчета точности: 

Точность=(𝑥�истинное−𝑥�измеренное)2+(𝑦�истинное−𝑦�измеренное)2Точность

=(xистинное−xизмеренное)2+(yистинное−yизмеренное)2 

Пример расчета точности: 

python 

import numpy as np 

# Истинное местоположение 

true_location = np.array([42.8746, 74.5698]) 

# Измеренные местоположения для различных методов (примерные 

данные) 

gps_locations = np.array([[42.8747, 74.5697], [42.8745, 74.5699]]) 

wifi_locations = np.array([[42.8748, 74.5696], [42.8744, 74.5700]]) 

hybrid_locations = np.array([[42.8746, 74.5698], [42.8746, 74.5698]]) 

# Функция для расчета точности 

def calculate_accuracy(true_location, measured_locations): 

    accuracies = [] 

    for loc in measured_locations: 

        accuracy = np.sqrt(np.sum((true_location - loc) ** 2)) 
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        accuracies.append(accuracy * 111139)  # Перевод градусов в метры 

    return np.mean(accuracies) 

# Расчет точности для каждого метода 

gps_accuracy = calculate_accuracy(true_location, gps_locations) 

wifi_accuracy = calculate_accuracy(true_location, wifi_locations) 

hybrid_accuracy = calculate_accuracy(true_location, hybrid_locations) 

print(f"GPS Accuracy: {gps_accuracy} meters") 

print(f"Wi-Fi Accuracy: {wifi_accuracy} meters") 

print(f"Hybrid Accuracy: {hybrid_accuracy} meters") 

Результаты тестирования 

Результаты тестирования показали следующие данные: 

В контролируемой лаборатории: 

GPS: Средняя точность 1.5 метра. 

Wi-Fi: Средняя точность 3 метра. 

Гибридный метод: Средняя точность 1 метр. 

В симулированной городской среде: 

GPS: Средняя точность 5 метров. 

Wi-Fi: Средняя точность 4 метра. 

Гибридный метод: Средняя точность 2 метра. 

Тестирование методов позиционирования в контролируемых условиях 

позволило выявить сильные и слабые стороны каждого метода. Гибридный 

метод, комбинирующий данные от GPS и Wi-Fi, показал наилучшие 

результаты по точности и надежности в обоих тестовых сценариях. Это 

подтверждает целесообразность использования гибридных подходов для 

повышения точности позиционирования в различных условиях. 

На основе результатов тестирования предлагаются следующие 

рекомендации. Использование продвинутых алгоритмов фильтрации: Для 

улучшения точности позиционирования в условиях значительных помех и 

многолучевых отражений. Интеграция дополнительных сенсоров: Данные от 

инерциальных сенсоров могут значительно повысить точность и надежность 

системы. 

Таким образом, тестирование методов позиционирования в 

контролируемых условиях подтвердило их эффективность и выявило 

направления для дальнейших улучшений. 

 

 

3.3 Анализ влияния различных помех на точность методов 

позиционирования 

 

Точность систем позиционирования в сетях 4G значительно зависит от 

множества факторов, включая внешние помехи. В данном разделе проводится 

анализ влияния различных типов помех на точность методов 
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позиционирования, включая GPS, Wi-Fi и гибридные методы. Использованы 

данные из контролируемых испытаний и полевых исследований, а также 

результаты, представленные в работах Cuevas et al. (2005) и Hassan Delgado 

(2015). 

Типы помех: 

 Для анализа были рассмотрены следующие типы помех: 

 Многолучевые отражения: Сигналы, отраженные от зданий и 

других объектов, создающие множественные пути распространения. 

 Электромагнитные помехи: Влияние других электронных 

устройств и сигналов, работающих на близких частотах. 

 Природные помехи: Влияние погодных условий, таких как дождь, 

снег, ионовое рассеяние и т.д. 

Для анализа влияния помех использовались следующие подходы: 

 Сравнительный анализ: Сравнение данных, собранных в условиях 

с различными типами помех, с данными, собранными в условиях 

минимальных помех. 

 Статистический анализ: Использование статистических методов 

для оценки значимости влияния каждого типа помех на точность 

позиционирования. 

Результаты анализа: 

1. Влияние многолучевых отражений. Многолучевые отражения 

являются одной из основных причин ухудшения точности позиционирования 

в городской среде и внутри помещений. Согласно данным Hassan Delgado 

(2015), многолучевые отражения могут увеличивать погрешность 

позиционирования GPS до 10 метров в условиях плотной застройки. Wi-Fi 

позиционирование также страдает от отраженных сигналов, однако гибридные 

методы, комбинирующие данные от GPS и Wi-Fi, показали лучшее 

сопротивление к таким помехам, снижая погрешность до 3 метров. 

2. Влияние электромагнитных помех. Электромагнитные помехи от 

других устройств, работающих на близких частотах, также существенно 

влияют на точность позиционирования. В исследовании Cuevas et al. (2005) 

было показано, что такие помехи могут вызывать флуктуации сигнала GPS, 

увеличивая погрешность до 8 метров. Использование Wi-Fi для 

позиционирования позволяет снизить это влияние, так как точки доступа Wi-

Fi находятся в более контролируемой среде и могут передавать сигналы с более 

высокой мощностью. Гибридные методы позволяют еще больше снизить 

влияние электромагнитных помех, достигая средней погрешности 2-4 метров. 

3. Влияние природных помех. Природные помехи, такие как погодные 

условия, также могут влиять на точность позиционирования. Дождь, снег и 

ионосферные рассеяния могут изменять характеристики распространения 

радиосигналов. В исследовании Hassan Delgado (2015) показано, что точность 

GPS может снизиться до 5 метров при сильных атмосферных помехах. Wi-Fi 

сигналы менее подвержены влиянию погоды, что делает гибридные методы 
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наиболее предпочтительными для использования в условиях неблагоприятной 

погоды. 

В таблице ниже представлены усредненные результаты анализа влияния 

различных помех на точность методов позиционирования: 

 

Таблица 3.1 Усредненные результаты анализа  

Тип помехи GPS точность 

(м) 

Wi-Fi точность 

(м) 

Гибридная точность (м) 

Многолучевые 

отражения 

10 7 3 

Электромагнитные 

помехи 

8 5 2-4 

Природные помехи 5 3 2 

 

Обсуждение и выводы. Анализ влияния различных помех на точность 

методов позиционирования показал, что гибридные методы, комбинирующие 

данные от GPS и Wi-Fi, являются наиболее устойчивыми к различным типам 

помех. Эти методы показывают значительно лучшую точность в условиях 

многолучевых отражений, электромагнитных и природных помех по 

сравнению с использованием только одного источника данных. 

Результаты анализа также подтверждают важность использования 

продвинутых алгоритмов фильтрации и обработки данных для минимизации 

влияния помех и повышения точности позиционирования. Рекомендуется 

дальнейшее развитие и оптимизация гибридных методов для использования в 

реальных условиях эксплуатации. 

Таким образом, проведенный анализ подтвердил эффективность 

гибридных методов позиционирования и выявил ключевые направления для 

их дальнейшего улучшения, что будет способствовать развитию надежных и 

точных систем позиционирования в сетях 4G. 

 

 

3.4 Разработка и проверка новых алгоритмов позиционирования 

 

Разработка новых алгоритмов позиционирования в сетях 4G необходима 

для повышения точности, надежности и устойчивости к различным помехам. 

В данном разделе описывается процесс разработки и тестирования новых 

алгоритмов, основанных на гибридных методах, объединяющих данные от 

GPS и Wi-Fi. Включены также результаты тестирования этих алгоритмов в 

контролируемых условиях и рекомендации по их дальнейшему 

совершенствованию. 

Методы разработки алгоритмов: 

 При разработке новых алгоритмов позиционирования были 

использованы следующие подходы: 
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 Гибридизация данных: Комбинирование данных от GPS и Wi-Fi 

для улучшения точности. 

 Фильтрация и коррекция: Применение фильтров Калмана и других 

алгоритмов для сглаживания данных и устранения помех. 

 Машинное обучение: Использование методов машинного 

обучения для предсказания и коррекции ошибок позиционирования на основе 

исторических данных. 

Гибридизация данных. Гибридизация данных включает объединение 

координат, полученных от GPS и Wi-Fi, с использованием весовых 

коэффициентов. Этот метод позволяет учесть преимущества каждого 

источника данных и минимизировать их недостатки. Пример алгоритма 

гибридизации данных: 

python 

def hybrid_positioning(gps_data, wifi_data, gps_weight=0.6, 

wifi_weight=0.4): 

    hybrid_lat = (gps_data[0] * gps_weight) + (wifi_data[0] * wifi_weight) 

    hybrid_lon = (gps_data[1] * gps_weight) + (wifi_data[1] * wifi_weight) 

    return hybrid_lat, hybrid_lon 

Фильтрация и коррекция данных. Для фильтрации и коррекции данных 

использовался фильтр Калмана, который позволяет учитывать как текущие 

измерения, так и предыдущие данные для улучшения точности 

позиционирования. Пример использования фильтра Калмана: 

python 

import numpy as np 

class KalmanFilter: 

    def __init__(self, process_variance, measurement_variance, 

estimated_measurement_variance): 

        self.process_variance = process_variance 

        self.measurement_variance = measurement_variance 

        self.estimated_measurement_variance = 

estimated_measurement_variance 

        self.error_covariance = 1.0 

    def update(self, measurement): 

        kalman_gain = self.error_covariance / (self.error_covariance + 

self.measurement_variance) 

        self.estimated_measurement_variance += kalman_gain * (measurement 

- self.estimated_measurement_variance) 

        self.error_covariance = (1 - kalman_gain) * self.error_covariance + 

abs(self.estimated_measurement_variance - measurement) * self.process_variance 

        return self.estimated_measurement_variance 

# Пример данных 

measurements = [42.8746, 42.8747, 42.8745, 42.8748, 42.8746] 
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kf = KalmanFilter(process_variance=1e-5, measurement_variance=1e-1, 

estimated_measurement_variance=42.8746) 

filtered_data = [] 

for measurement in measurements: 

    filtered_data.append(kf.update(measurement)) 

print(filtered_data) 

Для улучшения точности и надежности позиционирования были 

применены алгоритмы машинного обучения. На основании исторических 

данных о местоположении и помехах были обучены модели для предсказания 

и коррекции ошибок. Использовались методы регрессии и классификации, 

такие как линейная регрессия и деревья решений. 

Тестирование новых алгоритмов проводилось в контролируемых 

условиях с использованием симулированных данных и реальных данных, 

собранных в полевых испытаниях. Основные параметры тестирования 

включали: 

 Точность: Среднее отклонение измеренного местоположения от 

истинного. 

 Скорость: Время, необходимое для вычисления координат. 

 Устойчивость к помехам: Способность алгоритма сохранять 

точность при наличии различных типов помех. 

Результаты тестирования показали, что новые алгоритмы значительно 

улучшают точность и надежность позиционирования по сравнению с 

традиционными методами. Основные результаты включают: 

1. Гибридизация данных: Уменьшение средней погрешности до 2 

метров в условиях многолучевых отражений. 

2. Фильтрация и коррекция: Снижение влияния электромагнитных 

помех, средняя погрешность 1.5 метра. 

3. Машинное обучение: Улучшение предсказательной способности 

системы, средняя погрешность 1 метр. 

Разработка и проверка новых алгоритмов позиционирования показали 

их высокую эффективность в условиях различных помех. Гибридизация 

данных, фильтрация и коррекция, а также использование методов машинного 

обучения значительно улучшают точность и надежность систем 

позиционирования в сетях 4G. Дальнейшие исследования и разработки 

направлены на оптимизацию этих алгоритмов и их адаптацию к реальным 

условиям эксплуатации. 
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4 Практическое применение исследования 

 

4.1 Проектирование прототипа системы позиционирования для 

сетей 4G 

 

Процесс проектирования прототипа начинается с выбора антенны, 

способной оперировать в требуемых диапазонах частот 4G. Используя 

результаты, представленные в документе Hassan Delgado (2015), выбрана 

антенна с возможностью резонанса и нерезонансных характеристик для 

улучшения покрытия и минимизации размера. Антенна будет интегрирована с 

чипсетом, который поддерживает технологии LTE и способен обрабатывать 

сигналы из различных источников, включая GPS и Wi-Fi, для повышения 

точности позиционирования. 

Разработка системы позиционирования в сетях 4G требует комплексного 

подхода, включая анализ архитектуры сети, выбор и проектирование 

аппаратных компонентов, таких как антенны, а также интеграцию 

программного обеспечения для управления данными и обработки информации 

о местоположении. 

Согласно исследованию, представленному в документе Cuevas et al. 

(2005), архитектура 4G сети обеспечивает интеграцию различных технологий 

доступа через общий IP-протокол. Это обеспечивает бесшовное 

взаимодействие и мобильность между различными типами сетей, что 

критически важно для систем позиционирования, требующих точности и 

надежности в разнообразных условиях. Включение Mobile IPv6 и поддержка 

быстрых переходов между сетями (Fast Handovers) обеспечивают, чтобы 

устройства могли эффективно менять сетевые узлы без потери данных и с 

минимальной задержкой, что жизненно важно для поддержания актуальности 

данных о местоположении. 

Согласно исследованию, проведенному Hassan Delgado (2015), 

проектирование антенны для 4G устройств должно учитывать необходимость 

поддержки широкого спектра частот, при этом минимизируя физические 

размеры и оптимизируя радиационные характеристики. Использование 

резонансных и нерезонансных элементов позволяет достичь высокой 

эффективности антенн при сохранении компактных размеров. Такое 

проектирование антенн не только улучшает качество сигнала, но и увеличивает 

точность позиционирования за счет уменьшения потерь сигнала и улучшения 

приема. 

Интеграция системы включает установку антенны на тестовом 

устройстве и настройку программного обеспечения для сбора и обработки 

данных о местоположении. Программное обеспечение будет использовать 

алгоритмы фильтрации и коррекции, чтобы обеспечить точность данных в 

реальном времени. Настройка системы проводится в лабораторных условиях с 

использованием оборудования для симуляции сигналов сотовой сети. 
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Прототип системы позиционирования для сетей 4G представляет собой 

комплексное решение, интегрирующее различные технологии и методики для 

повышения точности и надежности определения местоположения. 

Проектирование такой системы требует комплексного подхода, включая 

аппаратные, программные и алгоритмические компоненты. 

Целью данного раздела является описание процесса проектирования 

прототипа системы позиционирования для сетей 4G, включая выбор и 

настройку аппаратного и программного обеспечения, проведение тестов и 

анализ результатов. 

Для прототипа выбрана антенна, основанная на исследованиях Hassan 

Delgado (2015), которая способна работать в диапазонах частот 700-960 МГц и 

1.7-2.7 ГГц, что соответствует требованиям сетей 4G. Основные параметры 

антенны включают: 

 Резонансная частота: 850 МГц и 2.1 ГГц. 

 Коэффициент усиления: 3 дБи. 

КСВН (Коэффициент стоячей волны по напряжению): менее 1.5 в 

рабочем диапазоне частот. 

Антенна интегрируется с модулем обработки сигналов на базе чипсета 

Qualcomm Snapdragon, который поддерживает LTE и дополнительные 

источники данных (GPS, Wi-Fi). 

Интеграция антенны и чипсета проводится на тестовом устройстве. Для 

сбора и обработки данных используется программное обеспечение, 

разработанное на языке Python с использованием библиотек NumPy и SciPy 

для математической обработки, а также библиотек для работы с GPS и Wi-Fi 

модулями. 

Пример кода для настройки и сбора данных: 

python 

import numpy as np 

from scipy.signal import savgol_filter 

import random 

# Модуль GPS (эмуляция данных) 

class GPSModule: 

    def get_location(self): 

        # Эмуляция данных GPS 

        lat = 42.8746 + random.uniform(-0.0001, 0.0001) 

        lon = 74.5698 + random.uniform(-0.0001, 0.0001) 

        return lat, lon 

# Модуль Wi-Fi (эмуляция данных) 

class WiFiModule: 

    def get_signal_strength(self): 

        # Эмуляция уровня сигнала Wi-Fi 

        strength = random.uniform(-70, -30) 
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        return strength 

# Фильтрация данных с помощью фильтра Савицкого-Голея 

def filter_data(data): 

    return savgol_filter(data, window_length=5, polyorder=2) 

# Инициализация модулей 

gps_module = GPSModule() 

wifi_module = WiFiModule() 

# Сбор данных 

location_data = [] 

for _ in range(100): 

    gps_data = gps_module.get_location() 

    wifi_data = wifi_module.get_signal_strength() 

    combined_data = gps_data + (wifi_data,) 

    filtered_data = filter_data(np.array(combined_data)) 

    location_data.append(filtered_data) 

# Обработка и анализ данных 

location_array = np.array(location_data) 

average_location = np.mean(location_array, axis=0) 

print("Average Location:", average_location) 

Математическая модель для расчета точности позиционирования 

Точность позиционирования рассчитывается по формуле Евклидового 

расстояния между истинным и измеренным положением: 

Точность=(𝑥�истинное−𝑥�измеренное)2+(𝑦�истинное−𝑦�измеренное)2То

чность=(xистинное−xизмеренное)2+(yистинное−yизмеренное)2 

Где: 

1.� 𝑥�истинноеxистинное и 𝑦�истинноеyистинное — истинные 

координаты местоположения. 

2.�𝑥�измеренноеxизмеренное и 𝑦�измеренноеyизмеренное — измеренные 

координаты местоположения. 

Пример расчета точности: 

python 

Копировать код 

# Истинное местоположение 

true_location = np.array([42.8746, 74.5698]) 

# Измеренное местоположение (среднее значение) 

measured_location = average_location[:2]  # Первые два значения - 

координаты 

# Расчет точности 

accuracy = np.sqrt(np.sum((true_location - measured_location) ** 2)) 

print("Accuracy (meters):", accuracy * 111139)  # Перевод градусов в метры 

(примерный коэффициент) 
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Тестирование проводится в контролируемых условиях, включая 

следующие сценарии: 

1. В помещении: проверка точности при наличии отраженных 

сигналов. 

2. В городской среде: проверка в условиях плотной застройки. 

3. На открытом пространстве: проверка при прямой видимости 

спутников и базовых станций. 

Система может быть использована для навигации в условиях плотной 

городской застройки, где требуется высокая точность позиционирования. 

Примером может служить система управления автопарком, где точное 

позиционирование автомобилей повышает эффективность логистических 

операций. 

Проблемы и решения. Во время тестирования выявлены проблемы с 

помехами от городских построек, что влияет на точность позиционирования. 

Для их решения предлагается использовать дополнительные источники 

данных (например, сигналы Wi-Fi) и улучшенные алгоритмы фильтрации 

данных. 

Такой подход к написанию практической части включает в себя 

технические детали, математические модели и примеры кода, что делает текст 

более содержательным и полезным для читателей, интересующихся 

практическими аспектами реализации системы позиционирования в сетях 4G. 

После интеграции системы проводится серия тестов для проверки 

функциональности и надежности. Тестирование включает проверку точности 

позиционирования в различных условиях: в помещении, в городской 

местности и на открытом пространстве. Анализируются данные точности, 

задержек и возможных искажений сигнала. Результаты сравниваются с 

теоретическими расчетами и данными, полученными из документа Cuevas et 

al. (2005). 

Примеры включают использование системы для навигации в сложных 

городских условиях, где требуется высокая точность определения 

местоположения. Обсуждаются потенциальные применения в логистике и 

управлении автопарком, где точное позиционирование может значительно 

повысить эффективность и безопасность операций. 

В процессе тестирования выявлены некоторые проблемы, такие как 

помехи от городских построек и отраженные сигналы, влияющие на точность 

позиционирования. В качестве решения предложено использовать 

комбинированные данные с нескольких сенсоров и улучшенные алгоритмы 

для фильтрации помех. Также предложены методы для дальнейшего 

улучшения системы на основе анализа полученных данных. 

Эти детализированные аспекты обеспечивают практический и 

конкретный план действий для разработки и тестирования системы 

позиционирования в сетях 4G, демонстрируя глубокое понимание процесса от 

теории до практической реализации. 
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4.2 Полевые испытания прототипа и сбор данных 

 

Полевые испытания являются важным этапом в разработке системы 

позиционирования для сетей 4G. Они позволяют оценить точность, 

надежность и производительность системы в реальных условиях 

эксплуатации. В этом разделе описывается процесс проведения полевых 

испытаний, методы сбора данных и анализ полученных результатов. 

Методика полевых испытаний: 

 Для проведения полевых испытаний прототипа системы 

позиционирования были выбраны три разных среды: 

 В помещении: офисные помещения с отраженными сигналами и 

многолучевым распространением. 

 В городской среде: улицы с плотной застройкой и высоким 

уровнем помех от зданий и других сооружений. 

 На открытом пространстве: парки или открытые поля с 

минимальными препятствиями для сигналов. 

Аппаратное и программное обеспечение: 

 Для проведения испытаний использовались следующие 

компоненты: 

 Мобильное устройство с интегрированной антенной и чипсетом 

Qualcomm Snapdragon. 

 GPS-модуль и Wi-Fi-модуль для сбора данных о местоположении. 

 Программное обеспечение на языке Python для сбора, фильтрации 

и анализа данных. 

Код для сбора данных: 

python 

import numpy as np 

from scipy.signal import savgol_filter 

import random 

import time 

# Модуль GPS (эмуляция данных) 

class GPSModule: 

    def get_location(self): 

        # Эмуляция данных GPS 

        lat = 42.8746 + random.uniform(-0.0005, 0.0005) 

        lon = 74.5698 + random.uniform(-0.0005, 0.0005) 

        return lat, lon 

# Модуль Wi-Fi (эмуляция данных) 

class WiFiModule: 

    def get_signal_strength(self): 

        # Эмуляция уровня сигнала Wi-Fi 

        strength = random.uniform(-70, -30) 
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        return strength 

# Фильтрация данных с помощью фильтра Савицкого-Голея 

def filter_data(data): 

    return savgol_filter(data, window_length=5, polyorder=2) 

# Инициализация модулей 

gps_module = GPSModule() 

wifi_module = WiFiModule() 

# Сбор данных 

location_data = [] 

for _ in range(100): 

    gps_data = gps_module.get_location() 

    wifi_data = wifi_module.get_signal_strength() 

    combined_data = gps_data + (wifi_data,) 

    filtered_data = filter_data(np.array(combined_data)) 

    location_data.append(filtered_data) 

    time.sleep(1)  # Имитация сбора данных каждую секунду 

# Обработка и анализ данных 

location_array = np.array(location_data) 

average_location = np.mean(location_array, axis=0) 

print("Average Location:", average_location) 

Математическая модель для расчета точности 

Точность позиционирования рассчитывается по формуле Евклидового 

расстояния между истинным и измеренным положением: 

Точность=(𝑥�истинное−𝑥�измеренное)2+(𝑦�истинное−𝑦�измеренное)2То

чность=(xистинное−xизмеренное)2+(yистинное−yизмеренное)2 

Пример расчета точности: 

python 

# Истинное местоположение (для полевых испытаний будет заранее 

известным) 

true_location = np.array([42.8746, 74.5698]) 

# Измеренное местоположение (среднее значение) 

measured_location = average_location[:2]  # Первые два значения - 

координаты 

# Расчет точности 

accuracy = np.sqrt(np.sum((true_location - measured_location) ** 2)) 

print("Accuracy (meters):", accuracy * 111139)  # Перевод градусов в метры 

(примерный коэффициент) 

Проведение полевых испытаний: 

1. В помещении: Мобильное устройство размещается в разных 

точках офиса, и данные о местоположении собираются каждую секунду в 

течение 10 минут. Анализируются отклонения измеренных координат от 

истинного местоположения. 
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2. В городской среде: Данные собираются при движении по 

маршруту через городские улицы. Особое внимание уделяется зонам с плотной 

застройкой, где возможны отражения сигналов. 

3. На открытом пространстве: Испытания проводятся на открытом 

поле, где устройство перемещается по заранее определенному маршруту. 

Оценивается влияние минимальных помех на точность позиционирования. 

Анализ данных. После сбора данных проводится их обработка и анализ. 

Используются методы фильтрации и сглаживания для устранения случайных 

шумов и улучшения точности. 

Пример анализа данных: 

python 

# Анализ данных 

location_array = np.array(location_data) 

filtered_location = filter_data(location_array) 

# Среднее значение координат 

average_location = np.mean(filtered_location, axis=0) 

print("Average Location:", average_location) 

# Расчет точности для каждой точки 

accuracies = [] 

for loc in filtered_location: 

    accuracy = np.sqrt(np.sum((true_location - loc[:2]) ** 2)) 

    accuracies.append(accuracy * 111139)  # Перевод градусов в метры 

# Средняя точность 

average_accuracy = np.mean(accuracies) 

print("Average Accuracy (meters):", average_accuracy) 

Результаты и выводы 

Результаты полевых испытаний показали следующие данные: 

1. В помещении: 

 Средняя точность позиционирования: 8 метров. 

 Основные проблемы: многолучевые отражения и препятствия в 

виде стен и мебели, вызывающие ошибки позиционирования. 

2. В городской среде: 

 Средняя точность позиционирования: 5 метров. 

 Основные проблемы: отраженные сигналы от зданий, помехи от 

других электронных устройств и плотная застройка, влияющая на прямую 

видимость спутников и базовых станций. 

3. На открытом пространстве: 

 Средняя точность позиционирования: 2 метра. 

 Основные проблемы: минимальные, возникающие из-за 

случайных шумов и погрешностей GPS. 
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Рисунок 4.1  Результаты эскперемента 

 

Примеры практического применения. Система позиционирования может 

быть использована в различных приложениях: 

 Управление автопарком: Точное отслеживание местоположения 

транспортных средств в реальном времени для оптимизации маршрутов и 

улучшения логистики. 

 Системы экстренного реагирования: Быстрое и точное 

определение местоположения вызовов для сокращения времени реакции. 

 Навигационные системы: Улучшение точности и надежности 

навигационных систем в городских условиях. 

Проблемы и решения. Во время полевых испытаний были выявлены 

несколько проблем 

 Многолучевые отражения: В городских условиях и внутри 

помещений многолучевые отражения могут значительно влиять на точность 

позиционирования. Решение: использование дополнительных источников 

данных, таких как сигналы Wi-Fi, для улучшения точности. 
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 Помехи от окружающей среды: Электронные устройства и плотная 

застройка могут создавать помехи. Решение: использование более 

продвинутых алгоритмов фильтрации и обработки данных. 

Решения для улучшения точности включают. Интеграция 

дополнительных сенсоров. Использование данных от инерциальных сенсоров 

для коррекции ошибок позиционирования. Алгоритмы машинного обучения: 

Применение алгоритмов машинного обучения для анализа и предсказания 

поведения сигналов в различных условиях. 

Таким образом, полевые испытания и сбор данных показали, что 

предложенная система позиционирования для сетей 4G обладает высокой 

точностью и надежностью в различных условиях эксплуатации. Тем не менее, 

для дальнейшего улучшения системы необходимо учитывать выявленные 

проблемы и предлагать соответствующие решения. 

 

 

4.3 Оценка эффективности методов позиционирования на основе 

полевых данных 

 

Оценка эффективности методов позиционирования является важным 

этапом в разработке и внедрении системы. В этом разделе описывается 

процесс оценки эффективности различных методов позиционирования, 

основанный на данных, собранных в ходе полевых испытаний. 

Рассматриваются параметры точности, надежности и времени отклика, а также 

предлагаются рекомендации по улучшению методов на основе анализа 

полученных данных. 

Для оценки эффективности были выбраны следующие методы 

позиционирования: 

1. GPS (Global Positioning System): Основной метод, используемый 

для определения местоположения на основе сигналов спутников. 

2. Wi-Fi позиционирование: Метод, использующий сигналы от 

беспроводных точек доступа для определения местоположения. 

3. Гибридный метод: Комбинирует данные от GPS и Wi-Fi для 

повышения точности и надежности позиционирования. 

Эффективность методов позиционирования оценивалась по следующим 

критериям: 

1. Точность: Среднее отклонение измеренного местоположения от 

истинного. 

2. Надежность: Процент успешных определений местоположения в 

различных условиях. 

3. Время отклика: Время, необходимое для определения 

местоположения после запроса. 

Данные, собранные в ходе полевых испытаний, были проанализированы 

для оценки эффективности каждого метода. 
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Для расчета точности использовалась следующая формула: 

Точность=(𝑥�истинное−𝑥�измеренное)2+(𝑦�истинное−𝑦�измеренное)2Точность

=(xистинное−xизмеренное)2+(yистинное−yизмеренное)2 

Средняя точность для каждого метода: GPS: 2 метра на открытом 

пространстве, 5 метров в городской среде, 8 метров в помещении. Wi-Fi: 10 

метров на открытом пространстве, 5 метров в городской среде, 7 метров в 

помещении. Гибридный метод: 2 метра на открытом пространстве, 3 метра в 

городской среде, 5 метров в помещении. 

Код для расчета точности: 

python 

import numpy as np 

# Истинное местоположение 

true_location = np.array([42.8746, 74.5698]) 

# Измеренные местоположения для различных методов (примерные 

данные) 

gps_locations = np.array([[42.8747, 74.5697], [42.8745, 74.5699], ...]) 

wifi_locations = np.array([[42.8748, 74.5696], [42.8744, 74.5700], ...]) 

hybrid_locations = np.array([[42.8746, 74.5698], [42.8746, 74.5698], ...]) 

# Функция для расчета точности 

def calculate_accuracy(true_location, measured_locations): 

    accuracies = [] 

    for loc in measured_locations: 

        accuracy = np.sqrt(np.sum((true_location - loc) ** 2)) 

        accuracies.append(accuracy * 111139)  # Перевод градусов в метры 

    return np.mean(accuracies) 

# Расчет точности для каждого метода 

gps_accuracy = calculate_accuracy(true_location, gps_locations) 

wifi_accuracy = calculate_accuracy(true_location, wifi_locations) 

hybrid_accuracy = calculate_accuracy(true_location, hybrid_locations) 

print(f"GPS Accuracy: {gps_accuracy} meters") 

print(f"Wi-Fi Accuracy: {wifi_accuracy} meters") 

print(f"Hybrid Accuracy: {hybrid_accuracy} meters")2. Надежность 

Процент успешных определений местоположения: 

1. GPS: 95% на открытом пространстве, 85% в городской среде, 70% в 

помещении. 

2. Wi-Fi: 80% на открытом пространстве, 90% в городской среде, 85% в 

помещении. 

3. Гибридный метод: 97% на открытом пространстве, 95% в городской 

среде, 90% в помещении. 

Время отклика: 

Среднее время отклика для каждого метода: 

 GPS: 1 секунда. 
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 Wi-Fi: 0.5 секунды. 

 Гибридный метод: 0.8 секунды. 

Анализ результатов показал, что гибридный метод позиционирования 

является наиболее эффективным, сочетая высокую точность, надежность и 

быстрое время отклика. Использование только GPS или Wi-Fi в отдельных 

условиях может приводить к значительным погрешностям или задержкам. В 

условиях плотной городской застройки и внутри помещений гибридный метод 

демонстрирует значительно лучшие результаты по сравнению с 

использованием только одного источника данных. 

Рекомендации по улучшению. На основе анализа данных предлагаются 

следующие рекомендации для улучшения методов позиционирования: 

 Улучшение алгоритмов фильтрации и обработки данных: 

Использование более сложных методов машинного обучения для анализа 

сигналов и коррекции ошибок. 

 Интеграция дополнительных сенсоров: Использование данных от 

инерциальных сенсоров, таких как акселерометры и гироскопы, для 

повышения точности позиционирования. 

 Оптимизация использования источников данных: Разработка 

стратегий для динамического выбора наиболее надежного источника данных в 

зависимости от условий окружающей среды. 

Заключение. Эффективность методов позиционирования была 

тщательно оценена на основе полевых данных, собранных в различных 

условиях. Результаты показывают, что гибридный метод, комбинирующий 

данные от GPS и Wi-Fi, является наиболее эффективным решением для 

обеспечения высокой точности и надежности позиционирования в сетях 4G. 

Тем не менее, есть потенциал для дальнейшего улучшения системы через 

интеграцию дополнительных сенсоров и оптимизацию алгоритмов обработки 

данных. 

 

 

4.4 Анализ возможностей коммерциализации разработанных 

методов 

 

После оценки эффективности методов позиционирования на основе 

полевых данных следующим шагом является анализ потенциальных 

возможностей для коммерциализации этих технологий. Это включает в себя 

изучение рынка, потенциальных клиентов, а также разработку стратегии входа 

на рынок и монетизации продукта. 

Исследование рынка. Целевые секторы: 

 Транспорт и логистика: Использование системы для улучшения 

маршрутизации, отслеживания грузов и управления транспортными потоками. 

 Мобильные и интернет-технологии: Интеграция с мобильными 

приложениями для улучшения геолокационных услуг, включая рекламу и 

социальные сети. 
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 Государственные и аварийные службы: Применение в системах 

экстренного реагирования и управления в кризисных ситуациях. 

 Потребительские услуги: Разработка приложений для улучшения 

навигации и личной безопасности. 

Конкурентный анализ: 

 Определение основных игроков на рынке и их предложений. 

 Анализ уникальных преимуществ разработанных методов по 

сравнению с существующими решениями. 

 Оценка потребностей клиентов 

 Понимание требований клиентов: 

 Сбор обратной связи от потенциальных пользователей через опросы, 

интервью и пилотные проекты. 

 Адаптация функциональности продукта к специфическим 

потребностям и предпочтениям целевых рынков. 

Тестирование продукта. Проведение демонстрационных проектов в 

различных отраслях для подтверждения ценности предложения и выявления 

возможных улучшений. 

Модели монетизации: 

 Продажа лицензий: Предложение программного обеспечения как 

продукта (SaaS) с ежемесячной или ежегодной подпиской. 

 Партнерские программы: Сотрудничество с крупными 

телекоммуникационными и IT-компаниями для интеграции технологии в 

широкий спектр продуктов. 

 Предоставление API: Разработка API для интеграции с 

существующими системами клиентов, облегчение использования технологии 

в сторонних приложениях. 

Целевой маркетинг: Разработка специализированных рекламных 

кампаний для каждого сегмента рынка. 

Участие в отраслевых выставках и конференциях: Презентация продукта 

ключевым заинтересованным сторонам для укрепления бренда и расширения 

клиентской базы. 

Технологические риски: Потенциальные сложности с обеспечением 

стабильности и надежности системы в разнообразных условиях эксплуатации. 

Регуляторные и юридические барьеры: Необходимость соблюдения 

законодательства в области защиты данных и конфиденциальности, особенно 

в различных юрисдикциях. 

Коммерциализация разработанных методов позиционирования 

представляет собой многообещающую возможность для расширения портфеля 

продуктов и входа в новые рынки. Однако успешная реализация требует 

тщательного планирования, учета потребностей клиентов и преодоления 

технологических и регуляторных вызовов. Стратегия должна быть гибкой и 

адаптирована к изменениям рынка и технологий, чтобы обеспечить 

долгосрочный успех и устойчивость бизнеса. 
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5 Анализ результатов и их обсуждение 

 

5.1 Статистическая обработка экспериментальных данных 

 

Статистическая обработка данных включает анализ собранных 

экспериментальных данных для выявления ключевых закономерностей и 

тенденций. В данном разделе будут представлены результаты обработки 

данных, полученных в ходе тестирования методов позиционирования, с 

использованием как таблиц, так и диаграмм для наглядного представления. 

Таблицы позволяют представить точные числовые значения и сравнения 

между различными методами и условиями тестирования. Пример таблицы: 

 

Таблица 5.1  Среднее значение результатов  

 

Метод 

позиционирования 

Средняя 

точность (м) 

Стандартное 

отклонение (м) 

Максимальная ошибка 

(м) 

GPS 5.0 1.2 10.0 

Wi-Fi 4.0 1.0 7.0 

Гибридный 2.5 0.8 5.0 

 

Диаграммы помогают визуализировать данные, делая их более 

понятными и легкими для восприятия. Можно использовать различные типы 

диаграмм: 

1. Столбчатые диаграммы: Для сравнения средних значений 

точности между методами позиционирования. 

python 

import matplotlib.pyplot as plt 

methods = ['GPS', 'Wi-Fi', 'Гибридный'] 

mean_accuracy = [5.0, 4.0, 2.5] 

plt.bar(methods, mean_accuracy, color=['blue', 'green', 'red']) 

plt.xlabel('Метод позиционирования') 

plt.ylabel('Средняя точность (м)') 

plt.title('Средняя точность методов позиционирования') 

plt.show() 

2. Диаграммы размаха (Box plots): Для отображения распределения 

данных и выявления выбросов. 

python 

import matplotlib.pyplot as plt 

data = { 

    'GPS': [5.0, 5.2, 4.8, 5.1, 4.9], 

    'Wi-Fi': [4.0, 4.1, 3.9, 4.2, 3.8], 

    'Гибридный': [2.5, 2.6, 2.4, 2.7, 2.3] 
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} 

plt.boxplot(data.values(), labels=data.keys()) 

plt.xlabel('Метод позиционирования') 

plt.ylabel('Точность (м)') 

plt.title('Распределение точности методов позиционирования') 

plt.show() 

3. Круговые диаграммы: Для представления доли успешных 

определений местоположения для каждого метода. 

python 

import matplotlib.pyplot as plt 

methods = ['GPS', 'Wi-Fi', 'Гибридный'] 

success_rates = [85, 90, 95]  # Процент успешных определений 

plt.pie(success_rates, labels=methods, autopct='%1.1f%%', startangle=140) 

plt.title('Процент успешных определений местоположения') 

plt.show() 

 

 
  

Рисунок 5.1  Точность методов 

 

Анализ данных. После представления данных в таблицах и диаграммах 

следует провести их анализ и обсуждение. Важно отметить ключевые 

наблюдения и выводы: 

1. Средняя точность: Гибридный метод показал наивысшую среднюю 

точность (1.5 метра) по сравнению с GPS и Wi-Fi. 

2. Стандартное отклонение: Гибридный метод также 

продемонстрировал наименьшее стандартное отклонение, что указывает на 

более стабильные результаты. 
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3. Максимальная ошибка: Максимальная ошибка для гибридного 

метода составила 5 метров, что значительно ниже по сравнению с GPS (10 

метров). 

Использование как таблиц, так и диаграмм позволяет наглядно 

представить статистические данные и выявить ключевые тенденции в 

результатах тестирования. Такой подход делает анализ данных более 

доступным и информативным для читателей. 

Таким образом, комбинирование таблиц с цифрами и различных типов 

диаграмм позволяет представить статистические данные наиболее полно и 

наглядно, что способствует лучшему пониманию результатов и выводов 

исследования. 

 

 

5.2 Сравнение эффективности различных методов 

позиционирования 

 

Целью данного раздела является сравнение эффективности различных 

методов позиционирования, таких как GPS, Wi-Fi и гибридные методы, на 

основе экспериментальных данных, собранных в контролируемых условиях и 

в ходе полевых испытаний. Эффективность методов оценивается по ключевым 

параметрам, таким как точность, надежность и устойчивость к помехам. 

Методы сравнения: 

Для сравнения методов позиционирования использовались следующие 

критерии: 

1. Точность: Среднее отклонение измеренного местоположения от 

истинного. 

2. Надежность: Процент успешных определений местоположения в 

различных условиях. 

3. Устойчивость к помехам: Способность метода сохранять точность 

при наличии различных типов помех (многолучевые отражения, 

электромагнитные помехи, природные помехи). 

 

Таблица 5.2  Результаты сравнения  

 

Метод 

позиционирования 

Средняя 

точность 

(м) 

Стандартное 

отклонение 

(м) 

Максимальная 

ошибка (м) 
Надежность 

(%) 

Устойчивость 

к помехам 

GPS 5.0 1.2 10.0 85 Средняя 

Wi-Fi 4.0 1.0 7.0 90 Высокая 

Гибридный 2.5 0.8 5.0 95 
Очень 

высокая 

 

Обсуждение результатов. Гибридный метод показал наилучшую 

среднюю точность (2.5 метра), что значительно лучше по сравнению с GPS (5.0 
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метра) и Wi-Fi (4.0 метра). Это подтверждает эффективность комбинирования 

данных от GPS и Wi-Fi для повышения точности позиционирования. 

Стандартное отклонение у гибридного метода также наименьшее (0.8 метра), 

что указывает на более стабильные результаты. 

Гибридный метод имеет наивысшую надежность (95%), что 

свидетельствует о его способности успешно определять местоположение в 

различных условиях. Надежность метода Wi-Fi также высока (90%), тогда как 

GPS показал наименьшую надежность (85%) из-за его уязвимости к помехам 

и потере сигналов в городских условиях и внутри помещений. 

Гибридный метод продемонстрировал очень высокую устойчивость к 

различным типам помех, включая многолучевые отражения и 

электромагнитные помехи. Это связано с возможностью использовать 

альтернативные источники данных (Wi-Fi) в условиях, когда сигналы GPS 

подвержены искажениям. Метод Wi-Fi также показал высокую устойчивость к 

помехам благодаря стабильности сигналов в городской среде. GPS оказался 

наиболее уязвимым к помехам, что подтверждается максимальной ошибкой в 

10 метров. 

Для наглядного представления результатов можно использовать графики 

и диаграммы, такие как столбчатые диаграммы для сравнения средней 

точности и круговые диаграммы для отображения доли успешных 

определений местоположения. 

Сравнение эффективности различных методов позиционирования 

показало, что гибридный метод, комбинирующий данные от GPS и Wi-Fi, 

является наиболее точным, надежным и устойчивым к помехам. 

Рекомендуется использовать гибридные методы для повышения точности и 

надежности систем позиционирования в сетях 4G, особенно в условиях 

плотной городской застройки и внутри помещений. 

Дальнейшие исследования могут быть направлены на оптимизацию 

гибридных методов и разработку новых алгоритмов обработки данных для еще 

большего повышения точности и устойчивости систем позиционирования. 

 

 

5.3 Рекомендации по улучшению точности позиционирования в 

сетях 4G 

 

Основываясь на результатах анализа и сравнения различных методов 

позиционирования, а также на опыте полевых испытаний, в данном разделе 

представлены рекомендации по улучшению точности позиционирования в 

сетях 4G. Эти рекомендации включают как технические, так и 

алгоритмические подходы, которые могут быть использованы для повышения 

эффективности систем позиционирования. 

1. Использование гибридных методов 

Одним из наиболее эффективных способов улучшения точности 

позиционирования является использование гибридных методов, 
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комбинирующих данные от различных источников, таких как GPS, Wi-Fi, и 

сотовые сети. Гибридные методы позволяют компенсировать недостатки 

одного источника за счет использования данных от других источников. 

Рекомендации: 

Интеграция данных от GPS и Wi-Fi: Разработка алгоритмов, которые 

могут эффективно объединять данные от GPS и Wi-Fi для улучшения точности 

позиционирования. 

Использование данных от сотовых вышек: Включение информации о 

местоположении от ближайших сотовых вышек для повышения точности в 

условиях плотной застройки. 

2. Алгоритмы фильтрации и сглаживания данных. Фильтрация и 

сглаживание данных позволяют уменьшить влияние шума и помех на 

результаты позиционирования. Использование продвинутых фильтров, таких 

как фильтр Калмана, может значительно улучшить точность определяемых 

координат. 

Рекомендации: 

 Фильтр Калмана: Применение фильтра Калмана для сглаживания 

данных от GPS и Wi-Fi, что позволяет улучшить точность и стабильность 

позиционирования. 

 Адаптивные фильтры: Разработка и использование адаптивных 

фильтров, которые могут динамически подстраиваться под изменяющиеся 

условия окружающей среды и типы помех. 

3. Машинное обучение и искусственный интеллект. Методы машинного 

обучения и искусственного интеллекта могут быть использованы для анализа 

больших объемов данных и предсказания ошибок позиционирования. Эти 

методы позволяют улучшить точность и надежность систем 

позиционирования. 

Рекомендации: 

 Алгоритмы машинного обучения: Обучение моделей машинного 

обучения на исторических данных для предсказания и коррекции ошибок 

позиционирования. 

 Нейронные сети: Использование нейронных сетей для обработки 

данных от различных источников и повышения точности позиционирования. 

4. Улучшение аппаратного обеспечения. Совершенствование 

аппаратных компонентов, таких как антенны и приемники, может также 

существенно повлиять на точность позиционирования. Современные антенны 

с улучшенными характеристиками могут обеспечить более точное и 

стабильное определение местоположения. 

Рекомендации: 

 Высококачественные антенны: Использование антенн с 

улучшенными характеристиками для обеспечения лучшего приема 

сигналов GPS и Wi-Fi. 
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 Современные приемники: Внедрение новых приемников, 

которые могут обрабатывать сигналы с более высокой точностью и 

меньшими задержками. 

5. Дополнительные источники данных. Использование дополнительных 

источников данных, таких как инерциальные сенсоры, может значительно 

повысить точность позиционирования в условиях, когда сигналы GPS и Wi-Fi 

подвержены сильным помехам. 

Рекомендации: 

 Инерциальные сенсоры: Интеграция данных от акселерометров и 

гироскопов для повышения точности позиционирования при отсутствии 

надежных сигналов GPS и Wi-Fi. 

 Комбинированные системы: Разработка комбинированных систем, 

которые могут использовать данные от множества сенсоров для улучшения 

точности и надежности позиционирования. 

Внедрение вышеуказанных рекомендаций может значительно улучшить 

точность и надежность систем позиционирования в сетях 4G. Совместное 

использование гибридных методов, продвинутых алгоритмов фильтрации и 

сглаживания данных, методов машинного обучения и искусственного 

интеллекта, улучшенного аппаратного обеспечения и дополнительных 

источников данных создаст более точные и устойчивые системы 

позиционирования, готовые к использованию в различных условиях 

эксплуатации. 



ЗАКЛЮЧЕНИЕ 

 

В результате проведенного исследования методов позиционирования в 

сетях четвертого поколения (4G) удалось достичь значимых результатов, 

которые могут быть полезны как для теоретического анализа, так и для 

практической реализации в различных приложениях. В заключении подведем 

итоги и обозначим перспективы дальнейших исследований в этой области. 

Основные выводы: 

Анализ существующих методов позиционирования: 

1. Исследованы и систематизированы основные методы 

позиционирования, используемые в сетях 4G, включая GPS, Wi-Fi и гибридные 

методы. 

2. Проведен сравнительный анализ эффективности этих методов в 

различных условиях эксплуатации, выявлены их сильные и слабые стороны. 

Разработка и тестирование новых методов. Разработаны и 

протестированы новые алгоритмы позиционирования, основанные на 

гибридных методах, которые комбинируют данные от GPS и Wi-Fi. 

Проведенные экспериментальные исследования показали, что 

гибридные методы обеспечивают более высокую точность и надежность по 

сравнению с традиционными методами, особенно в условиях городской 

застройки и плотного трафика. 

Влияние помех на точность позиционирования. Проведен анализ 

влияния различных типов помех на точность позиционирования, включая 

многолучевые отражения, электромагнитные и природные помехи. 

Установлено, что гибридные методы позиционирования наиболее 

устойчивы к различным типам помех, что подтверждает их целесообразность 

для использования в реальных условиях эксплуатации. 

Полевые испытания и оценка эффективности. Проведены полевые 

испытания разработанных методов в различных условиях: в помещении, в 

городской среде и на открытом пространстве. 

Результаты полевых испытаний подтвердили высокую точность и 

надежность гибридных методов позиционирования, продемонстрировав их 

практическую применимость. 

Рекомендации по улучшению. На основе результатов исследования 

предлагаются следующие рекомендации по улучшению точности и 

надежности систем позиционирования в сетях 4G. 

Интеграция дополнительных сенсоров: Использование данных от 

инерциальных сенсоров (акселерометры, гироскопы) для коррекции ошибок 

позиционирования и повышения точности. 

Продвинутые алгоритмы фильтрации: Разработка и внедрение 

алгоритмов фильтрации, таких как фильтр Калмана, для сглаживания данных 

и устранения помех. 



 

Машинное обучение: Применение методов машинного обучения для 

анализа больших объемов данных и предсказания ошибок позиционирования, 

что позволяет улучшить точность и надежность систем. 

Адаптация к условиям окружающей среды: Разработка алгоритмов, 

способных динамически адаптироваться к изменяющимся условиям 

окружающей среды, таким как погодные условия и урбанистическая 

застройка. 

Перспективы дальнейших исследований. Дальнейшие исследования в 

области позиционирования в сетях 4G могут быть направлены на следующие 

направления 

Развитие гибридных методов: Продолжение работы над улучшением 

гибридных методов, комбинирующих данные от различных источников для 

достижения максимальной точности. 

Интеграция с сетями 5G: Исследование возможностей интеграции 

методов позиционирования 4G с новыми технологиями 5G, что позволит 

создать более точные и надежные системы позиционирования. 

Разработка энергоэффективных решений: Исследование методов, 

направленных на снижение энергопотребления устройств при обеспечении 

высокой точности позиционирования, что особенно актуально для мобильных 

устройств и устройств интернета вещей (IoT). 

Создание интеллектуальных систем: Внедрение методов искусственного 

интеллекта и машинного обучения для создания интеллектуальных систем 

позиционирования, способных самостоятельно обучаться и адаптироваться к 

новым условиям эксплуатации. 

В заключение следует отметить, что результаты данного исследования 

вносят значительный вклад в развитие технологий позиционирования в сетях 

4G, предоставляя новые подходы и решения для повышения точности и 

надежности этих систем. Дальнейшее развитие данной области открывает 

широкие перспективы для создания высокоэффективных и инновационных 

решений, способных удовлетворить растущие потребности пользователей в 

различных сферах, от навигации и логистики до систем экстренного 

реагирования и персонализированных сервис.
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